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Advertencial

Por seguridad: siga estrictamente las instrucciones para configurar

este equipo

1. Esta prohibido abrir la cubierta superior y puerta del gabinete cuando se

encuentre en funcion la barrera. S

2. Debe de haber una conexion atierrafisicacon la barrera.

3. Aseglirase de que no existan personas u objetos dentro del &rea de operacion

de |la barreracuando presenteun fallo. o ) ) 3

4. Antes delaentrega, el resorte de la puerta de barreray lalongitud de la
luma estan bien equilibrados. No esta permitido cambiar lalongitud de
aplumaal azar. Si es necesario, consulte con el técnico.

1. Brief Introduction

Esta es nuestra servo barrera Dc de nueva produccion, que utiliza la tecnol ogia
actualizada de control electronico y latecnologia de procesamiento de maguinaria,
sin disefio de interruptor de limite, pararealizar €l no ajuste del mecanismo vel ocidad
ajustable, reduccion automética de velocidad, ext. de esta manera, haga que la barrera
funcione de manera mas constante y confiable.

Este producto esta resaltado en aplicaciones de frecuenciay vida Gtil mas larga.

2. Functions and Features

2.1. Disefio innovador del blogueo del volante del motor: levante el brazo con lamano
cuando esté apagado, tire del bloqueo del volante del motor para bloquear |a barrera;
suelte el blogueo del volante del motor para que funcione cuando se encienda.

2.2. Sin disefio de interruptor de limite: el motor puede detectar la posicién de lapluma
auto-méticamente.

2.3. Disefio de soporte de pluma bidireccional: lainstalacion izquierday lainstalacion
derecha se pueden configurar facil y rpidamente.

2.4. Deteccidn automatica después del encendido, la velocidad de aperturalcierre es
gjustable.

2.5. Con funcion de auto reversa por obstruccién de blogueo.

2.6. Interfaz parafotocelda de infrarrojos (Necesitainstalar detectores de fotocelda)
2.7. Interfaz para detector de tipo LOOP, para evitar golpear el vehiculo y controlar
el cierre del brazo automati camente después del paso del vehiculo.

2.8. Funcion de conteo incorporada: Puede registrar el nimero de vehiculos que
pasaran por €l loop con el brazo arriba, tras superarse este nimero, €l brazo baja
después del paso del vehiculoy mejoralaeficienciadel tréfico.

2.9. Funcion de retardo en cierre automatico: Coordinada con la funcion de conteo;
si el tiempo de deteccion del vehiculo es superior a tiempo almacenado, el brazo
bajard automaticamente por cuenta regresiva, pero habra un nuevo conteo regresivo
si hay unasefiad de deteccion LOOP o de subida

2.10. Interfaz de comunicacion Rs485 integrada, pararealizar €l control de barrera
abierta/cerrada por computadoray consulta de estado de barrera.

2.11. Puede afiadirse el médulo de red RM5, pararealizar € control de labarrerade
apertura/cierre mediante lared informéatica y la consulta de estado de la barrera.
2.12. Con funcidn de prueba de envejecimiento automatico.

2.13. Control de sefiales NO/NC es opcional.

2.14. Pantalladigital de 4 digitos, muestra mas informacion.

3. Datos T écnicos

3.1. Temperatura de operacion del motor: -30°C ~+85°C +85°C
3.2. Poder de operacion: 220V + 10%, 110V + 10%

3.3. Potencia méxima de motor: 110W méximo

3.4. Humedad: < 90% RH

3.5. Distanciadel control remoto: X >30m
3.6. Grado de aislamiento: F




4. Estructura del mecanismo

Pluma

Base delapluma
Regulador de tension
de resortes

Tuerca de seguridad
del resorte

Manivelade
iniciativa

Resorte de balanceo

Servo motor DC
sin carbones

Motor con volante
y bloqueo

(Figural)
5. Definicion dela direccion deinstalacion

Al realizar €l pedido, confirme "instalado alaizquierda’' o "instalado aladerecha’.
Figuras a continuacion.

Instalacion lzquierda

\\ Instalacion Derecha

™~ ( A 1
Gabinete fijado Gabinente fijado
alaizquierdadel (Figura2) aladerechadel
accceso LB “L-+" acceso
.9

6. | nstalacion vy ajuste de las piezas mecanicas
6.1. Instalacion del gabinente

Por favor seleccione el modelo de barrera més adecuado al sitio de instalacion,
después atornille la base del gabinete a suelo con ayuda de |os expansores.

(Figura 3)

Barrafijadora del gabinete

(De acuerdo con €l tamafio complementario)

6.2. Seleccion deresorte, instalacion y ajuste

La puertade la barrera esté bien gjustada antes de la entrega. Si es necesario
cortar la pluma, reinicie el menu "seleccion de lalongitud de la pluma’ esla
unidad de control para garantizar el buen funcionamiento de labarrera.

6.2.1. Seleccion de resorte

Laseleccion de resortes se refiere ala seleccion correcta del tipo de resorte
acorde a latabla de tipos de resortes ubicada en la puerta del gabiente.

6.2.2. Instalacion del resorte, desmontgje y sustitucion.

Pasos de desmontaje; mantenga el brazo en posicion vertical, vealafigural,
afloje las tuercas de fijacion del resorte, desenrosque los tornillos de gjuste
del resorte M8 * 140 con una llave hexagonal, luego retire el resorte.

L os pasos paralainstalaciéon y desmontgje del muelle son los opuestos.

6.2.3. Ajuste de lafuerza del resorte

Al apagar, levante el brazo a45 grados, si €l brazo puede mantenerse equilibrado,
significaque lafuerza del resorte esla correcta, por o que no requiere gjuste,

s el brazo baja, significaque lafuerza del resorte tiene poca tension, necesita

tensar mas el resorte. Si el brazo se levanta, significa que lafuerza del resorte tiene
mucha tension, necesita destensar el resorte.



gire el mecanismo 180  Poner el mecanismo Ensamble el soporte de la pluma
en el ganiente haciaatrésy fije el tornillo de 10mm
girando lallave allen de 8mm en €

6.3. M ecanismo de cambio de direccién de instalacion
sentido de las agujas del rel o]

El mecanismo de esta barrera se puede instalar tanto alaizquierdacomo ala
derecha. Los usuarios pueden cambiar el sentido de la barrera acorde a sentido

del transito requerido. Tomaremos como gjemplo el mecanismo de barrera

instalado alaizquierda. La siguiente descripcion habla acerca de como cambiar
deinstalacion izquierda ainstalacion derecha

6.3.1. Desmontar el soporte de la pluma: Saque €l tornillo de 10 mm girando lallave
Allen de 8 mm en sentido contrario alas manesillas del reloj; y luego empuje hacia
afuera el soporte girando lallave en e sentido

delas agujas del reloj con un tornillo de 14 mm * 150.

6.3.2. Cambie la direccion de instalacion del mecanismo: Desmonte |os 6 juegos de
tornillos de 8mm que fijan el panel del mecanismo, gire el mecanismo a 180°
verticalmente y vuelva a colocarlo en €l gabinete. Después fijarlo con los 6 tornillos.
6.3.3. Monte la base de la pluma: Monte |a base del brazo de nuevo, fije el tornillo de
10mm con lallave Allen de 8mm en direccién de las manecillas del reloj. Con esto;
el cambio de direccion de instalacion hafinalizado.

Sa(?ue el tornillo de 10MM girando Empuje e soporte de Ia.PI umagirando lallave
lallave allen de BMM en sentido contrario en sentido de las manecillas del reloj con un
alas manecillas del reloj tornillo de 14MM* 150

TN

Retirelos 6 (Paso3) — » (Paso 4) - > (Paso 5)

" tornillos de SMM
6.4. Uso del blogueo de volante del motor

Durante el apagado, puede usar €l bloqueo del volante del motor para bloquear.

Vealafigurade lasiguiente manera, tire de la palanca haciala ranura, fije para

bloquearla. Cuando se encienda, tire de la palanca para desbloquear, o €l

controlador mostrara Er.6. (Si se muestra Er.6, es necesario desbloquear y volver

aencender.

(Paso 1) _— (Paso 2)

Saque lamanija Gireen e sentido dela Empujarlaen larendija
flecha -5 -



7. Instruccionesy explicaciones del controlador

Descripcion del controlador ;
Servo Barrier Controller

Ventana de visualizacion digital -

|
Luz indicadora L ED — IR N
Subir
Bajar

Menl/Salir
Detener/Ok-

— Interfaz del sensor del motor
Interfaz del enconder del motor

— Interfaz del control remoto

—— Control Panel Interface

220/110VAC -
Jumper para capacitor

— Interfaz de extension

23z — Interfaz de modulo de red
gl=
&G Interfaz de salida de sefial de limite
Interfaz de luz L
) —— Interfaz de comunicacion serial RS485
Fusible —
Interfaz de fotocelday detector LOOP
Interfaz de entrada__ | Il Interfaz de control cableado
deenergia \§ )
ss— Detener
Alimentacion de Fotocelda COM .
i i Interfaz COM
Digrama de conexiones L 1 Entradade sefia del detector LOOP

-6 - ———— I Entrada de sefia de Fotocelda

7.1. Explicacion delainterfaz del controlador

Todas |as conexiones eléctricas se realizan antes de laentrega. Al conectar al
suministro eléctrico, conectaratierrafisica. Las explicaciones e instrucciones
paralas interfaces defuncion principal y laluz indicadora son las siguiente:

7.1.1. 220/110V Jumper para capacitor:

Este motor de barreray controlador soportan voltajes de 220V y 110V. Si necesita
cambiar €l voltaje de entrada, enchufe latapa del puente en la posicién correcta
antes de encenderla (el puente alaizquierda es para 220V, €l puente ala derecha es
para110V.

7.1.2. Interfazde Luz R& G:

Este puerto no es de alimentacion, solo es un switch entre COM y €l color de

luz R& G correspondiente. Cuando el brazo baje a su posicion horizontal, laluz roja
se mantendra encendida. Durante la caida del brazo o laelevacion, laluz roja
seguira encendiendose. (Por favor dirijase a apendice || para diagrama de cableado).

7.1.3. Interfaz de sefales de control cableado

Estainterfaz es de control de sefiales de contacto seco, conectando ARRIBA A/

ABAJOY/DETENER ] can "COM, latarjeta de control respanderaen
consecuencia. Los usuarios pueden conectar botones para controlar la barrera.

(por favor revise el apéndice |11 para requerimientos de la tarjeta principal de control.

7.1.4. Interfaz de Fotocelda y Detector LOOP
Estainterfaz es de control de sefiales de contacto seco, paralevantar el brazo
cuando se cierra e circuito entre "COM" y "Photocell" durante €l cierre dela
barrera, parabajar e brazo cuando se cierrael circuito entre"COM vy "L oop"
durante la apertura de la barrera a su posicion de limite, paralevantar el brazo
cuando se cierrael circuito entre"COM y "Loop" durante el cierre de labarrera, y
después de subir €l brazo hasta la posicion de limite, "loop" y "COM" se
desconectan para que labarreracierre el acceso.

7.1.5. Interfaz de comunicacion Serial RS485

Estainterfaz es para conectar através del par trenzado sin blindaje UTPy €
convertidor R$485-RS232, o conectando lainterfaz USD de la computadora
mediante el convertidor USD-RS485. realice € control informativo de la barrera
y pregunte el estado de la barrera mediante el protocolo de comunicacion. La
direccion se establece mediante el menu de configuracion. Consulte el apéndice V
para el protocolo de comunicacion. También se puede usar paratrabajar con dos
puertas de barrera en linea (consulte el apéndice V1.

7.1.6. Interfaz de sefial de salida delimite

Estainterfaz es una salida de sefial 12VDC (resistencia de 100 ohmios de la seri€)
para abrir hasta el l[imite superior 0. FINAL / cierre hasta el limite inferior C.FINAL,
el sistemarecibe la sefial de la posicion de la pluma desde estainterfaz.

7.1.7. Interfaz de médulo de Red

Estainterfaz es compatible con e médulo de red de soporte de la compafiia, para
realizar el control de la barrera de apertura/cierre por computadora atraves de la
red local y consultadel estrado de labarrera.

7.2. Explicaciones del menu de configuraciones del controlador
7.2.1. Método de configuracion



En la posicion de limite superior o inferior, mantenga presionadgss durante X segundos
ingresando ala configuracion del mend. Presionéa) ogj paraelegir lafuncion. Luego
presionel@ para terminar la seleccion. Presionds] para salir de modo de configuracion.

Tiempo de prensado 0.5<X<3s, los contenidos de configuracion son elementos normales (P1~P9)

Tiempo de prensado:3s<X.los contenidos de configuracion son elementos avanzados (PA,Pb, y Pc)

7.2.2. Contenido regular del menu:

P1.X Auto reversafrente a obstruccion: 0: Detener en obstruccion

1: Intensidad mas baja
2: Intensida baja (default)
3: Intensidad media
P2.X  Funcion de conteo: 1: abierto; 2: cerrado
P3. XX Retardo en lafuncién de auto reversa: 0: cerrado; 3~60: tiempo de retardo en la
funcion de auto reversa. (unidad: segundos)
P4. XX Direccién RS485: 0: En linea; 1+99 codigo de direccion
P5. XX Angulo del brazo: El nUmero indicalos grados del brazo; 90° por default
P6. XX Ajuste horizontal del brazo: 00 a 40 engranajes
P7. XX Ajuste vertical del brazo: 00 a 25 engranajes
P8. X. X Velocidad del brazo (levantar): CB01SV-H:1.0/1.5/2.0 (longitud de brazo 4.5 mts)

P9. X. X velocidad del brazo (bgjar): : CBO01SV-1:3.0/4.0/5.0 (longitud de brazo 6 mts)
Nota: El nimero paralavelocidad, unidad; segundos.

7.2.3. Contenido del men( avanzado

PA. X Test de auto manejo: 0: Cerrado (Deafault); 1:Apertura normal

Pb. X Tipo de sefial: 0 Cerrado normal; 1. apertura normal (default)

Pc. X Modo de aprendizaje después de encender: 0: Brazo sube y baja (default); 1: brazo
sube solamente.

Pd. X Control de bloqueo del volante del motor: 0: no monitoreado; 1: monitoreado (default)

7.3. Explicaciones de funcion _ _
7.3.1. Funcion de auto reversa por funcion de obstruccion:

Cuando €l brazo se topa con una obstruccién durante la caida, retrocedera automaticamente
(se levantard) o se detendré.

7.3.2. Funcién dé conteo:

Registre el nimero de veces (N) que €l brazo se levantara por medio de control cableado.
Cuando el nimero (N) de vehiculos pase por €l loop, €l brazo bajara de forma automética.
7.3.3. Funcion deretardo en auto reversa:

Cuando €l brazo se abre ala posicion limte superior, si no hay ninguin vehiculo pasando por
€l circuito durante el tiempo de configuracién, el brazo caera autométicamente; si hay sefial
de abrir, realizarala cuenta regresiva nuevamente. si hay una sefial de parada, el brazo caera
de inmediato.

7.3.4. FUncion de comunicacion RSA85:

Cuando funcionan dos barreras juntas el host se puede configurar en 0: "modo en linea"
(consulte el apéndice V para obtener las informacion), cuando use € sistema superior (como
una computadora) para controlar, puede elegir el codigo de direccién de 10 a 99

7.3.5. Ajuste de angulo vertical:

Es el angulo a que €l brazo se abre cuando se eleva hasta el limite de posicion; el angulo
puede modificarse si existe un obstaculo en su fin de carrera de posicion vertical. (si la
configuracién no es de 90°, el modo de aprendizaje no se podra configurar, solo brazo abierto.

7.3.6.Ajuste horizontal del brazo: i .
Ajuste fino del brazo en posicion vertical. El brazo avanzara cuando el valor sera pequefio:
bajara cuando el valor sea grande.
guste horizontal
del brazo j

7.3.7Ajuste vertical del brazo: ) i .
AjusteTino del brazo en posicion horizontal. el brazo avanzard cuando el valor sea pequefio;
ir hacia atras cuando €l valor sea grande.

7.3.8. Velocidad de subida del brazo:

Configure lavelocidad de subida del brazo

7.3.9, velocidad de bajada del brazo:
Configure lavelocidad de bajada del brazo

PA: Prueba de auto enve ecimiento:

Abra esta funcion pararedizar la apertura de la barrer, abray cierre durante el proceso de
cierre parala prueba de envejecimiento. Después de apagar y reiniciar, la operacion
continuara. esta funcion se puede cancelar presionando el botén de parada.

Pb: Tipo de sefial NO/NC:
Significa el tipo de entrada de "parada’, "detector de Loop" y "fotocelda’ de la sefial de
control cableado. "normamente abierto” significala accion de respuesta cuando la sefid y
lainterfaz comun estan en cortocircuito, "normalmente cerrado” significala accion de
respuesta cuando la sefia y lainterfaz comun se desconectan, |a sehal de este controlador
esta" normamente abierta" por defecto

Pc. M odo de aprendizaje después de encender

Cuando se enciende, por defecto; €l brazo de labarrera subiray bajaralentamente unavez.
Si tiene un brazo largo instalado, es posible que la barrera no pueda cerrarse debido a
Lainerciagenerada En este caso puede establacer el modo de aprendizaje en 1: “solo subir

razo".
Pd. Monitoreo de bloqueo del volante del motor

El controlador controlard el estado del blogueo del volante del motor,si lafalladel sensor de
monitoreo y el estado del blogueo de larueda manual del motor aln muestran un mensagje de
error (Er.6) puede establecer Pd. para que sea O (desactive lafuncion de monitoreo de bloqueo
del volante del motor,deje que la puerta de barrera funcione tempora mente.

Funcion de paso de caravana: cuando el brazo se abre ala posicion de limite superior,
presione el botén "STOP", el tubo digital del controlador muestra el carécter "LOCK",
significa que la barrera esta en estado bloqueado, €l brazo no se caera cuando €l vehiculo

pase el lazo. Si necesita cerrar esta funcién cuando pasa la caravana de motor, presione €l
botén "STOP" para cerrar €l brazo de barrera, mientras lafuncion de caravana esta cerrada.

7.4. Deteccion automatica después del encendido

El controlador debe estar aprendiendo la posicidn del brazo después del encendido.

El brazo de barrera se abriralentamente y luego se cerrara unavez por defecto. Durante

el proceso de aprendizaje, detectatoda lainterfaz de sefial abiertay anti choque, y dejardde
aprender si hay sefid. Mientras tanto, el tubo digital muestra lainformacion de la sefal
relacionada (consulte el Apéndice IV) y vuelve a aprender unavez que la sefial desaparece.
Después de terminar de aprender, €l auge permanece en la posicion de limite inferior.




Lapantaladigital muestra"Er.5", si la barreratiene resorte pero no tiene pluma
si hay obstruccion durante el proceso de subida o bajada, o sl €l resortey €l brazo
estan en grave desequilibrio, deben eliminar la obstruccion o gjustar el resorte,
luego encender nuevamente.

El modo de aprendizaje es "solo elevacion de la pluma’, la pluma abrirala posicion
l[imite superior, y no se cerrarg; durante el proceso de aprendizaje de apertura, si la
barrera no puede abrirse ala posicién limite debido ala obstruccion, aungue sele
solicite el aprendizaje final, pero no puede cerrarse normal mente.

8. Fallas Comunesy Soluciones

8.1 Cuando se enciende, pulsar € boton " ARRIBA" 0" ABAJO", no hay
reaccion en e brazo.

8.1.1. Revisar lafuente de alimentaciony el fusible.

8.1.2. Revisar s €l control remoto se comunica con el receptor, o revise las baterias

del control remoto en caso que requieran ser reemplazadas.
8.1.3. Verifique si hay unainterfaz de canal compartido y presione los botones en el

panel de control paraverificar si puede funcionar.

8.1.4.Revisar si €l circuito de proteccion externo esta averiado o en estado de proteccion
Revise el estado de lafotocelday el detector Loop se encuentren encendidos.
8.2.Laplumadelabarreracierralamitad, y luego deja de aprender,
durante la autoprueba del controlador despuésdel encendido.

8.2.1.Revisar si lapluma estainstalado, la barrera necesita tener laplumainstalada si tiene
los resortes instal ado.

8.3 La pluma de cerca o la pluma de 6m se levanta automaticamente al cerrar.
8.3.1. Revise “Funcion de Auto Reversa’ y configurarla como: “3”

9. Garantiay Articulos de Servicio

9.1. Se ofrece servicio gratuito para piezas de componentes en un afio de garantia. (No
incluye el brazo de barrerani el mando a distancia).

9.2. Servicio de por vida con cargo en consecuencia.
9.3. Se admiten preguntas técnicas.

9.4. Los siguientes articulos y situaciones no estan incluidos en la gama de servicios gratuitos:

9.4.1. El usuario no siguid lasinstruccionesy causo dafios en el equipo.

9.4.2. El suministro eléctrico no es estable, fuera del rango permitido de voltaje o en
desacuerdo con las normativas eléctricas.

9.4.3.¢el usuario instala o utiliza el producto de formaincorrecta, o que puede dafiar la
apariencia del producto.

9.4.4. Darios por desastres naturales.

9.4.5. Tiempo de garantia agotado.

9.4.6. Los articulos de servicio estén fuera de nuestras promesas.

10. Mantenimiento

10.1. Mantengala barreralimpia

10.2. Revise las partes de la barrera cada mes, en caso de piezas sueltas.

10.3. Revise € estado de equilibrio del resorte después de que la pluma de labarrera
funcione 1 milldn de veces, cambie |os resortes nuevos después de funcionar 3 millones
de veces, para evitar que el resorte se rompa debido alafatiga excesiva.

10.4. Revise las partes que tienen mayor desgaste cada medio afio y reemplace.

10.5. Ladistanciadel control remoto se acortard o no funcionara en casos como

interferencia por grandes objetos entre e | control y el receptor de labarrera,
Bateria agotada o Ambientes.

11. Listade Contenido

Nombre Especificacion| Cantidad | Unidad Aplicacion
Tornillos, Tuercas, Rondana | M12*70 2 sets Fijar pluma
Barra de fijacion del brazo 1 pcs Fijar lapluma
oo de A piiia 1| sets | Opeiona
barra de fijacion del gabinete 2 pcs Fijar gabinete
Tornillos expansores M16*150 4 sets Fijar gabinete
Descanso del brazo 1 pc Opcional
Radio emisor | pcs Opcional
Llaves 2 pcs  |parapuerta gabinete
Control remoto 2 pcs
Manual 1 pes

Apendice I: Codificacién de Control Remoto
Dos tipos de control remoto, mulltiples frecuencias para elegir. Si necesita agregar o cambiar
€l control remoto, |os métodos son los siguientes.

1. Tipo aprendizaje. : . )
Meéetodo de vinculacion I Antes de alimentar la barrera, mantenga presionado el botén
"STOP", luego encienda la barrera, después de aproximadamente 6 segundos, €l indicador del
receptor se enciende y parpadea 4 vecesy luego se apaga. Esto significaque € control se ha
vinculado correctamente. ((Nota: durante el aprendizaje, no suelte el botdn, o necesitavolver a
repetir el proceso).

Método de vinculacion 2; Presione €l boton "UP" y "STOP" del control remoto de buen
aprendizaje a mismo tiempo durante 4 segundos, €l indicador o el receptor mantendran la
iluminacion significaingresar a estado de aprendizaje; durante 3 segundos, presione el boton
"STOP" del controlador remoto que no esté aprendiendo (o presione 2 veces simultaneamente),
el indicador del receptor parpadeara 4 veces. Eso significa que se havinculado. Si €l control
remoto no recibe ninguna sefal efectiva, abandonara el estado de aprendizaje.

Borre el cédigo del control remoto: retire latapa del receptor de radio y enciéndalo, luego haga
un cortocircuito en la placade laesferaizquierda 2 en el molde del receptor hasta que se apague
el indicador. entonces el cédigo del mando a distancia se borra El codigo del mando a distancia
y del receptor debe ser el mismo.

2. Tipo codificacion: )

El codigo del control remoto y el receptor debe ser el mismo.

Método de codificacion: abrael control remoto, sague la bateria, hay una placa de marcacion,




la %ll recc;i\gn es de derechaaizquierda. La soldadura entre el puerto medio y el puerto superior
esel estado "1".

Lasoldadura entre el puerto medioy el puerto inferior es el estado "0". El siguiente codigo es
10XX0X1X (Advertencia: jretire labateria antes de codificar!).

Parte superior
1 17rM1 "1" esta conectado con €l
I_I I_I N I B I_I 18voDIPde IC
I:l I:l D I:l Centro
y — — ] "0" esta conectado con €l
I I I I 1 9no DIPdel IC
1 8 Parteinferior

Apéndicell: Diagrama de Cableado paralainterfaz deluz R& G

Interfaz de luz rojay verde
Rojo Com Verde

Cable de luz roj ‘ Luz Roja
i Cable Com
Alimentacién de luz R& G Cable deluz verde’
Luz Verde

(Controladora DZSV)

Apéndicelll. Uso dela Funcion de Paso de Caravana

Cuando la caravana necesita continuar pasando, el modo de la caravana se puede activar:

cuando €l brazo se abre ala posicion limite superior, presionando €l boton "STOP", e tubo digital

de lacajade control mostrard el caracter "LOCK" paraindicar que labarrera esta en el estado

bloqueado, la barrera no se cerrara autométicamente cuando los vehicul os pasen por €l loop. Cuando
pasala caravana, puede presionar €l botén "STOP' para cerrar la barreray desbloguear para cancelar

lafuncién de la caravana.

Apéndice V. Requisitos para el Control Cableado con latarjeta
Principal

Apéndice V. Diagrama de Cableado para dos Barreras
trabajando en linea

Si dos barreras funcionan en linea, el controlador admite dos modos. Rs485 en lineay
control por cable en linea.

® R85 en'linea: El controlador guie se conecta con la sefid abiertay la sefidl del detector
de loop, definida como controlador host, entrando en €l ajuste de mend normal, gjusta
P4. XX debe ser P4; otro controlador definido como controlador esclavo, que direccion
RS485, establece en el valor predeterminado P4.1. Conecte |a correspondencia de uno
auno Dy D delainterfaz RS485 en el controlador host y €l controlador esclavo por cable
(par trenzado recomendado). Este modelo en linea solo necesita dos cables.

® Modo de control de cable en linea: Conecte "COM, sefial abierta, sefia de cierre, sefial de
bucle, sefia de parada’ de lainterfaz de control de cable en dos controladores por cables,
necesita al menos 4 piezas de cables (si |a cuantificacién de los cables pre enterrados no es
suficiente, lararavez utilizada "sefia de parada’ puede ser ignorada).
Nota: En requisitos més altos, |os dos modos anteriores se pueden usar a mismo tiempo.
Ademés, el codigo de los receptores de radio de dos puertas de barrera se puede configurar
igual, paramejorar la coherencia de sincronizacion del control remoto.

Sefial de detectosLoop & [ \}._ Sefial abiertadel sistema

(o)
Controlador maestro
(Conectarse d sistema)
0l 1
00
|
|
|
|
|
|
:
Jo--4-1-1-L. Control de cableen
C “— linea

———
\

\

. R$485 enlinea —,
(serecomiendatrenzar el cable)

Controlador o I:I

esclavo ; H

10y
10
10
|:|O':l
LS




Modo de control por Optoacoplador

_ _ Longitud de lalinea<=5M
t V=3V, R<{=300¢ 9 Tarjetade control
o V=3. 3V, R<=250Q | principal
I R
V+o—] UP
Tiempo de >=200ms g K_ O
reaccion V-o O CcoM
Optocoupler PC817
t |‘Longitud delalinea<=10M 3! Tarjetade control

[«— [ ™|_princi

N R

Tiempode- _
reaccion >=300ms

Modo de control por relevador

{\/—O UP
VZE] - O com

R

Apéndice VI. Protocolo de comunicacion R$485

Formato de comunicacion: 16 hexadecimales, velocidad de transmision: 19200.

Formato de fecha enviado por €l sistema superior: encabezado de datos (fd xx) + Direccion
+ Comando + (datos) + Codigo de finalizacion (fd fa).

Sin embargo, XX no puede ser fd o fa (ladireccién en el siguiente g emplo es 00).

Formato de datos devuelto por €l controlador: Encabezado de datos (fd 00) + Direccion +
Comando + (datos) + Cédigo final (fd fa).

Algunas tablas de comandos de uso comun (la direccidn en el siguiente g emplo es 01).
para obtener méas comandos, solicite a nuestro servicio a cliente un archivo electronico.

1. El sistema superior envia el comando de bisqueda: 00 enviar codigo de transmision es: fd 00 01 00 fd fa

El controlador de barreraregresa: 00 estado intermedio / 99 arriba ala posicion
l[imite / oc abgjo ala posicion limite
Si labarrera estd en la posicion de limite superior, el codigo de flujo de retorno: fd 00 01 09 fd fa

2.El sistema superior enviacomando abierto: 03~ “enviar codigo de flujo: fd 00 01 03 fd fa
Controlador de barreraretorno 03 codigo de retorno: fd 00 01 03 fdfa"

3.El sistema superior envia un comando de cierre: 05 enviar codigo de flujo: fd 00 01 05 fd fa
Controlador de barreraretorno 05 codigo de retorno: fd 00 01 05 fd fa

4.El sistema superior enviael comando de blogueo: 07 enviar codigo de flujo: fd 00 01 05 fd fa
Controlador de barreraretorno 07 codigo de retorno: fd 00 01 07 fd fa

5. El sistema superior enviael comando de bloqueo: 08  enviar codigo de flujo: fd 00 01 08 fd fa
Controlador de barreraretorno 08 codigo de retorno: fd 00 01 08 fd fa

(Nota: Después de que el comando de blogueo surte efecto, €l controlador de barrerayano
responde a ninguna accion, ¢solo aceptael comando de desbloqueo o reinicia?

Apéndice VII. Interpretacion de caracteresdel display digital

Descripcion y solucion de la informacion del mal funcionamiento

Er. 1 Fallo de memoria

Solucion: Cambie €l nuevo control o configure bien el mend para que la puerta de barrera
sea un uso temporal de emergencia.

Er. 2 Fallo del circuito de deteccion de corriente.
Solucion: Cambiar a una nuevatarjeta de control.

Er. 3 No se puede detectar el motor o €l circuito del motor es anormal _
Solucion: Compruebe si todos |os cables relacionados con el motor estan bien conectados.

Er. 4 Datos del codificador fuera de rango

Solucion: Compruebe si € controlador coincide con el mecanismo de barrera.
Er. 5 Aprendizaje de posicion fallido

Solucién: Compruebe si el resorte estd muy desequilibrado.

Er. 6 El bloqueo de larueda manual del motor no esta desblogqueado
Solucion: compruebe si € bloqueo del volante del motor esté desbl oqueado.

Er.7 Lgl fuerza del resorte es demasiado fuerte 0 alarma contrala pluma de elevacion
anormal.

Solucion: Afloje el resorte o cambie un resorte de menor tamario.

Er. 8 Lafuerza del resorte es demasiado débil.

Solucion: Apriete € resorte 0 cambie un resorte de mayor tamafio.
Sefial de entrada después de la descripcion delainformacion rapida de encendido
Er. LO hay entrada de sefial DE PARADA del control de cable

Er. L1 hay una entrada DE sefial DE CIERRE del control de cable

Er. L2 hay unaentrada DE sefial ABIERTA desde el control de cable

Er. L3 hay sefial del detector de bucle

Er. L4 hay sefial delafotocéula

Er. L5 hay sefial DE PARADA del mando adistancia

Er. L6 hay sefial DE CIERRE del mando a distancia

Er. L7 hay sefial ABIERTA del mando adistancia

Descripcion de visualizacion del estado de limite
Luxx Limite _suPefior Aneg?el , Xx significael angel _ _
Ldxx Limiteinferior y velocidad de cierre, xx significavelocidad de cierre
xxxc  Visualizacién de temperatura del motor, xxx significavalor de temperatura
dExx Retardo de cierre automético, xx significatiempo de cuenta regresiva
uPxx Tiempos de memorias abiertas cuando se abre la funcidn de conteo, xx significa veces
DT L S B i B G50 S S R & 985 e de apertura
-- desplazarse hacia abajo significa apertura, xx significa velocidad de apertura
----  significa detener

I nversion automatica en obstruccion pronta
EI. 0D -15-



Apéndice VIII. Tabla de seleccion deresorte

Esta tabla de seleccidn de resortes solo es aplicable ala pluma estéandar original. Parala
pluma no estandar, seleccione |os resortes correspondientes de acuerdo con lalongitud y
€l peso redles de lapluma.

CBO01SV-H: 1S~2S
Tabla de seleccion deresorte

CB01SV-I: 3S~5S
Spring Selection Table

Diametro de Resorte | Longitud de Pluma| pg/pg Saleccion
Tioo de Pl Longitud de Pluma (mm)SeIdecuoln de (Metro:M) de velocidad del
i m : ¥
poderiuma | - (Metro: M) QU0 CEEVAE 11y marecta/ pluma| Ment del
articulada controlador
Pluma recta/ 2.5>L empty | 4.0 3.5=L 1.0/1.5/2.0
plumaarticulada 4=L=25 4.0 4.0 4=L 1.5/2.0
sin goma
9 4.5=L>4 5.0 4.0 45>L 2.0
> )
Plumarecta/ L 3.0 4.0
pluma articulada 4=L=3 5.0 4.0
con goma 45=L>4 5.0 5.0

Longitu de puma () SSeoande | perS oot
Tipo de Pluma [Longitud de Pluma ! e veloci
P (Metro: M) |agujerodeenlace | oriqey
controlador
3.5=L=>25 4.0 4.0 3.0/4.0/5.0
Plumarecta/ 4.5=L>3.5 4.0 4.5 3.0/4.0/5.0
g'rl]lmgrﬁg'w'ada 5>1L>45 4.0 5.0 5.0/ (4.0)
9 6=L>5 5.0 5.0 5.0
3.5=L=25 4.0 4.0 3.0/4.0/5.0
Pllumaretc_ta{aoI 45=1L>3.5 4.0 5.0 3.0/4.0/5.0
plumaarticu =
con goma 5=L>45 5.0 5.0 5.0/ (4.0)
6=L>5 5.0 5.5 5.0
Plumade cerca, 4>1>3 5.0 5.0 5.0/ (4.0)
dos niveles 45=L=4 5.5 5.5 5.0
Pluma de cerca 3=L=2.5 5.0 5.0 5.0/ (4.0)
Tresniveles 4=1>3 5.5 5.5 5.0
Color de distincion de los resortes
4.0 4.5 5.0 5.5
Negro Rojo Gris Azul

enlLinea.com

Soluciones de seguridad electrénica



	页 1
	页 2
	页 3
	页 4
	页 5
	页 6
	页 7
	页 8
	页 9
	页 10



